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 Abgeschlossene Arbeiten 

 Frequenzwahl für dynamische Systeme 

 ES für Funktionen mit lokalen Minima  

 To Do‘s 
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 Einarbeiten in das Thema ES 

 PID-tuning mit ES 

 statische  MIMO- und SISO-Systeme 

 dynamische MIMO- und SISO-Systeme  

 Erweiterung der Methoden für lokale Minima  

 Dokumentation 
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 Frequenz der Anregung  <
𝐺𝑟𝑒𝑛𝑧𝑓𝑟𝑒𝑞𝑢𝑒𝑛𝑧

10
 

 Phasenverschiebung möglichst klein halten  
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System 

ES 



 System 2.O Grenzfrequenz bei 𝜔 = 1
𝑟𝑎𝑑

𝑠
 

 Anregung mit 𝜔 = 0.9
𝑟𝑎𝑑

𝑠
 -> Phasenverschiebung -50° 
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Start des ES 

f(x) 

x 
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TP 

Begrenzt die 
Amplitude  Gradient 

𝑇𝑃 𝑠 =
1

𝑠
0,01

+ 1
 

𝜔 = 1
𝑟𝑎𝑑

𝑠
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Kurzzeitige Erhöhung 
der Amplitude 
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 Einarbeiten in das Motormodell 

 Anwenden der ES-Methoden 

 Dokumentation 
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