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CGM-Sensoren

e Elektrochemische
Reaktion liefert einen

Strom (‘"

* Natdrlicher L &
Wundheilungsprozess 9
”Bio Fouling” .
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* Experimentell aufgenommene Daten

— continous glucose monitoring (CGM)

— self monitoring of blood glucose (SMBG)

* Kalibrierung durch lineare Interpolation
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2-Punkt-Kalibrationsalgorithmus
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Sensorsensitivitatsverlust als Funktion der Zeit

e Sensorsensitivitat ist die gemessene Stromstarke als
Funktion des Blutzuckerspiegels

* Entsteht durch den naturlichen Wundheilungsprozess

 Fir den Algorithmus zur Berechnung des
Kalibrationsverlusts wurden folgende Vereinfachungen

getroffen:
. Ordinatenabstand ist konstant
. Sensorsensitivitat wird alle 24h berechnet

. Sensorsensitivitat verandert sich linear



Sensor Sensitivity [mg/dl/Counts]
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Sensorsensitivitatsverlust als Funktion der Zeit
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Analyse des Sensorsensitivitatsverlustes
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Analyse des Sensorsensitivitatsverlustes

* Sensitivitatsverlust ist abhangig von den Sensortypen
e  Atos-8 Feld
«  4b-KS

. 4c-Atos

. 4g-Atos

e  A4f-Atos
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Analyse des Sensoroffsets
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Analyse des Sensoroffsets

Offset ist abhangig von den Sensortypen

Atos-8 Feld
4b-KS
4c-Atos
4g-Atos
4f-Atos

Offset [mg/dl]
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Algorithmus ohne Kalibrierung

e Sensitivitat
als Funktion
der Zeit
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.+ Fomel by (t) = CGM(t) - k(t) + d
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MARD-Wert

r(tr) — t
ysmBG (tk)

yoam (tr) ... Blutzuckerwert gemessen mittels CGM-Gerét

ysm G (tr) ... Blutzuckerwert gemessen mittels Streifenmessgerét
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2-Punkt-Kalibrationsalgorithmus
&
Algorithmus ohne Kalibrierung

Atos-8 Feld | 4b-KS | 4c-Atos | 4g-Atos | 4f-Atos
2-Punkt-Kalibrationsalgorithmus 23.43 18.39 | 24.34 17.28 18.23
Algorithmus ohne Kalibrierung 13.23 14.83 25.94 13.00 15.55
Differenz 10.20 3.06 -1.60 4.28 2.68

Atos-8 Feld | 4b-KS | 4c-Atos | 4g-Atos | 4f-Atos
Algorithmus ohne Kalibrierung 13.23 14.83 25.94 13.00 15.55
Algorithmus zur Identifikation des 8.29 9.14 8.60 8.99 9.53

Sensitivititsverlustes und Offsets

Differenz 4.94 5.69 17.34 4.01 6.02
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Schlussfolgerungen

e Algorithmus ohne Kalibration ist zu bevorzugen
 Der Sensortyp 4g-Atos hat die beste Performance

* FreeStyle Libre hat einen MARD-Wert von 11.4



